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oucasny stav poznani
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oucasny stav poznani -

Omezujici parametry MR tlumice

| Regulacni rozsah MR tlumice
# Konstrukc¢ni feSeni tlumiCe (Carlson)

1 Degradace kapaliny (Ulicny,
Sunkara, Roupec)

| Celkova doba odezvy MR tlumicCe (Koo)
1 Odezva MR kapaliny (Gonkalves)
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Flymezeni cil prace

1 Analyza limitujicich parametri MR tlumice

1 Navrh optimalniho regulatoru proudu pro MR tlumié

I Realizace fyzikalniho modelu zavésu kola pro ucely testovani
semiaktivnich algoritmu

1 Sestaveni virtualniho modelu automobilu pro ucely posuzovani efektivity
semiaktivnich algoritmu

1 Experimentalni ovéreni efektivity semiaktivnich algoritmi na fyzikalnim
modelu zavésu kola
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etodicky pristup k reseni

1 Méreni dynamickych charakteristik MR tlumice
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etodicky pristup k reseni — analyz

parametri

1 Zjisténi vlivu virivych proudt na celkovou dobu odezvy
1 FEM simulace — SW FEMM
1 Méreni mag. indukce
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F’Ietodick\’/ pristup k reseni — fyzikal

1 Ctvrtinovy zmenseny model zavésu
1 Modalni parametry odpovidaji zadnimu zavésu Skody Fabie
1 Vytvoren odpovidajici model v Matlabu

1 Metodika vyhodnoceni kvality odpruzeni
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Jreiee s nesrrte

1 Doba odezvy MR tlumice
1 Doba odezvy el. proudu v zavislosti na pouzité regulaci
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nalyza a interpretace

Simulace magnetické indukce

7.600e-001 : =8.000e-001
7.200e-001 : 7.600e-001
6.800e-001 : 7.200e-001

vinuti

3.325e-001 : >3.500e-001 ;
3.150e-001 : 3.325e-001 Tﬂ‘ T

s

]a

2.975e-001 : 3.150e-001
. 4.357e+000 @ >4.586e+000

4.1322+000 : >4.350e-+000 4.12804000 : 4.3578+000
. 3.915e+000 : 4.132e+000 3.8982+000 : 4.128a+000
—y 3-697e+000 : 3.915e+000 [ 3.669e+000 : 3.898e+000
L 3.480e+000 : 3.697e+000 [ | 3.440e+000 : 3.669e-+000
| 3.262e+000 : 3.480e+000 | 3.210e+000 : 3.440e+000
|| 3.045e+000 : 3.262e+000 1 > 98104000 . 3.210e4000

2,827e+000 : 3.045e+000 — ,
| 2.610e+000 : 2.827e+000 [ 2.752e+000 : 2.081e+000
™1 5 30264000 - 261084000 || 2.523e+000 : 2.7522+000
1 5.1756+000 : 2.3926+000 || 2.293e+000 : 2.5232+000
™1 185764000 + 2.175e+000 || 2.064e+000 : 2.2932+000
[ | 1.740e+000 : 1.957e+000 L__| 1.835e+000 : 2.064e+000
| 1.522e+000 : 1.740e+000 I 1.605e+000 : 1.835e+000
| 1.305e+000 : 1.522e+000 | [ 1.376e+000 : 1.605e+000
[ | 1.087e+000 : 1.3058+000 | [ 1.147e+000 : 1.376e+000
: 8.700e-001 ; 1.087e+000 || 9.173e-001 : 1.147e+000

6.525e-001 : 8.700e-001 [ |6.880e-001 : 9.173e-001
[ 4.350e-001 : 6.525e-001 | [4.586e-001 : 6.880e-001
[ 2.175e-001 : 4.350e-001 | |2.203e-001 : 4.586e-001
| <0.000e+000 : 2.175e-001 | <0.000e+000 : 2.293e-001
Density Flot: |1], MA/m~2 Density Flot: 3], MA/m~2

1 A, 0 Hz

6.11.2013

1 A, 200 Hz

ustav

konstruovani



Presenter
Presentation Notes
Číslování stránek je automatické, na závěr práce je pouze potřeba doplnit na všechny stránky místo znaků „19“ jejich celkový počet – nejlépe pomocí funkce Najít a Nahradit.


nalyza a interpretace

Reseni problému viFivych proudt
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neiee s nesrrte

Porovnani kvality odpruzeni semiaktivnich algoritmi

1 Pasivni nastaveni
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Porovnani kvality odpruzeni prejezdové zkousky

1 Groundhook

1 Nutna znalost relativni rychlost neodpruzené hmoty vzhledem k
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F&nah’/za a interpretace ? |

Porovnani kvality odpruzeni prejezdové zkousky

1 Modifikovany groundhook

1 Jednodussi implementace, velmi dobré vysledky
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Porovnani kvality odpruzeni prejezdové zkousky
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Splnéni cilt dizertacni prace

1Byl potvrzen a popsan zasadni vliv Casové odezvy MR tlumiCe na
efektivitu semiaktivnich algoritmu fizeni MR tlumice.

1 Byl navrzen optimalni PWM proudovy regulator, ktery je schopny i
u soucasnych MR tlumi¢u znacné urychlit jejich dobu odezvy.

1Byly navrzeny upravy stavajici konstrukce MR tlumiCe snizujici
dobu odezvy MR tlumiCe na uroven radove jednotek milisekund,
coz umoznuje efektivni vyuziti algoritmud typu Groundhook.
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