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I Uvod

Ukoly odpruzeni automobilu:
1 Minimalizace a, (komfort)

1 Maximalizace pfitlaku kola na vozovku
(bezpecnost)
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Uvod
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Soucasny stav poznani

Semiaktivni algoritmy Fizeni
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Soucasny stav poznani

Omezujici parametry MR tlumice
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I Vymezeni cildl prace

IRedukce doby odezvy MR tlumice

1I0ptimalizace regulacniho algoritmu z hlediska Casoveé
odezvy MR tlumice

1 Analyza limitujicich parametrd MR tlumice
1 Navrh optimalniho regulatoru proudu pro MR tlumic

1 Realizace fyzikalniho modelu zavésu kola pro ucely testovani semiaktivnich
algoritmu

1 Sestaveni virtualnino modelu automobilu pro ucely posuzovani efektivity
semiaktivnich algoritmu

1 Experimentalni ovéreni efektivity semiaktivnich algoritmd na fyzikalnim
modelu zavésu kola
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I Metodicky pristup k reseni -rametrﬁ

1 Méreni dynamickych charakteristik MR tlumice

normalizovana
sila

ridici signal
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I Metodicky pristup k reseni — nédulétoru proudu

1 Patentované reseni PWM proudového regulatoru
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Metodicky pristup k reseni — analyza omezujicich parametrt

1 Zjisténi vlivu vifivych proudl na celkovou dobu odezvy
1 FEM simulace — SW FEMM
1 Méfeni mag. indukce
vinuti —\

3.325e-001 : >3.500e-001
3.150e-001 : 3.325e-001
2.975e-001 : 3.150e-001
2.800e-001 : 2.975e-001
2.625e-001 : 2.800e-001
2.450e-001 : 2.625e-001
2.275e-001 : 2.450e-001
2.100e-001 : 2.275e-001
1.925e-001 : 2.100e-001
1.750e-001 : 1.925e-001
1.573e-001 : 1.750e-001
1.400e-001 : 1.575e-001
1.225e-001 : 1.400e-001
1.050e-001 : 1.225e-001
8.750e-002 : 1.050e-001
7.000e-002 : B.750e-002
5.250e-002 : 7.000e-002
3.500e-002 : 5.250e-002
1.750e-002 : 3.500e-002
<0.000e+000 : 1.750e-002
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I Metodicky pFistup k Feseni _i” kola + model

1 Ctvrtinovy zmenseny model zavésu
1 Modalni parametry odpovidaji zadnimu zavésu Skody Fabie
1 Vytvoren odpovidajici model v Matlabu

1 Kritéria kvality odpruzeni

1 Komfort :
=
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1 Bezpecnost jizdy:
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1 Doba odezvy MR tlumice
1 Doba odezvy el. proudu v zavislosti na pouzité regulaci

—#— MR 140 - napétové fizeni

== MR140 - PWM proudova
regulace

MR110 - napétové fizeni

=i MR110 - PWM proudova
regulace
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Porovnani kvality odpruzeni semiaktivnich algoritmu

1 Pasivni nastaveni
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I Analyza a interpretace .. ,-_l‘

Porovnani kvality odpruzeni semiaktivnich algoritmi

1 Groundhook
1 Nutna znalost relativni rychlost neodpruzené hmoty vzhledem k

vozovce
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I Analyza a interpretace IM‘

Porovnani kvality odpruzeni semiaktivnich algoritmi

1 Modifikovany groundhook
1 Jednodussi implementace, velmi dobré vysledky
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Porovnani kvality odpruzeni semiaktivnich algoritmu

1 Skyhook
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I Zaver

1Byl analyzovan zasadni vliv casové odezvy MR
tlumiée na efektivitu semiaktivnich algoritmi
Fizeni MR tlumice.

1Byl navrzen originalni PWM proudovy
regulator, ktery znacéné urychluje dobu odezvy
MR tlumice

IByla navrzena nova konstrukce MR tlumice,
ktera snizuje dobu odezvy
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