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Cile disertacni prace (souhrn)

Navrh metody pro analyzu dat a hodnoceni vykonnosti zavodniho
vozu sleduje zejména tyto hlavni kritéria :

e Jednoduchost jejich aplikace pro
specifické pozadavky motorsportu

Vysoka vypovidaci schopnost

Moznost vyuziti jak pro jednoduché
tak i pro rozsahlejsi analyzy

Inovativni pristup (prvky umélé
inteligence, komplexnost vystupd,
nové typy charakteristik apod. )

Moznost aplikace pri hodnoceni
i dal$ich technickych systému
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Planované kroky v obdobi 2009-10

Vytvoreni sité (grafu) urcené k analyze
vzajemnych vazeb mezi prvky
nastaveni a celkového dynamického
chovani vozidla

Nalezeni vhodné softwarové platformy k
procesu zpracovani a vyhodnoceni dat

Sbér a zpracovani realnych
experimentalnich dat

Adaptace a oveéreni funkce nékterého z
vybranych postupt (ANN, Fuzzy, grafy,
viceparametricka analyza) na realnych
datech

Stanoveni souboru hlavnich zavislosti a
charakteristik poskytujici nejvéetsi
vypovidaci schopnosti s ohledem na
posouzeni vykonnosti vozidla
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Aplikace grafovych algoritmu
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Aplikace Fuzzy logiky
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Vybér software pro zpracovani dat

Zakladni pozadavky na software

Schopnost zpracovavat vystupy z béznych dataloggeru (tj. formaty CSV ,
ASCII , MAT)

Moznost provadeéet zakladni analyzu a vizualizaci dat , matematické funkce

Integrované nastroje (resp. doplnkovée aplikace) pro zpracovani grafovych
algoritmd, ANN, fuzzy logiky , statisticka analyza atd. -> Uspora ¢asu pfi
vytvareni komplexniho nastroje k analyze vykonnosti vozidla

MATLAB
SIMULINK
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Dalsi aktivity

e Navazani spoluprace s firmou IBS Motor
pro sbér experimentalnich dat

e Spoluprace na projektu navrhu a
stavby studentske formule (FSAE)

e Navazani kontaktu s firmou Cosworth
za UcCelem poskytnuti analytického
software Pi Toolbox

_COSWORTH

e Prednaska ,Jizdni zkousky brzdovych systémuU automobilu® na Technické
Univerzité Liberec
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Kroky pro dalsi obdobi

Dokonceni prace na konceptu analytické metody by v dalsim obdobi
mélo zahrnout predevsim tyto nasledujici kroky:
e Posouzeni a zpracovani konceptu mozného vyuziti ANN a vicerozmérné analyzy

e Kompletni implementace ANN, Fuzzy, viceparametrické analyza do grafového
algoritmu

e Zdokonaleni sitového grafu (modelu vozidla)
e VVytvoreni zakladniho analytického nastroje v prostredi MATLAB

e Stanoveni souboru hlavnich zavislosti a charakteristik poskytujici nejvétsi
vypovidaci schopnosti s ohledem na posouzeni vykonnosti vozidla

e Sbér a zpracovani realnych experimentalnich dat
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Dékuji za pozornost
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